
TABLEAU RÉCAPITULATIF DES LOIS CONTINUES USUELLES

Dans le tableau ci-dessous, a < b, λ > 0, (m, σ) ∈ R × R
∗
+.

Loi de X densité fonction de répartition Espérance Variance

Uniforme























0 si x 6∈ [a, b]

1

b − a
si x ∈ [a, b]











































0 si x < a

x − a

b − a
si x ∈ [a, b]

1 si x > b

a + b

2

(b − a)2

12

U ([a, b])

Uniforme























0 si x 6∈ [0, 1]

1 si x ∈ [0, 1]











































0 si x < 0

x si x ∈ [0, 1]

1 si x > 1

1

2

1

12

U ([0, 1])

Exponentielle























0 si x < 0

λ.e−λx si x ≥ 0























0 si x < 0

1 − e−λx si x ≥ 0

1

λ

1

λ2

E(λ)

Normale
1√
2π

exp

[

−x2

2

]

1√
2π

∫ x

−∞
exp

[

− t2

2

]

dt 0 1

N (0, 1)

Normale
1

σ
√

2π
exp

[

− (x − m)2

2σ2

]

1

σ
√

2π

∫ x

−∞
exp

[

− (t − m)2

2σ2

]

dt m σ2

N (m, σ)



COMPARAISON LOI DISCRÈTE / LOI À DENSITÉ

Loi discrète Loi à densité

Loi X(Ω) = (xn)n et pn = P(X = xn) densité f

∑
n∈N

P(X = xn) = 1
∫ +∞

−∞
f (t) dt = 1

Fonction de répartition FX(x) = P(X ≤ x)

FX(x) = ∑
n∈N|xn≤x

P(X = xn) FX(x) =
∫ x

−∞
f (t) dt

Espérance E(X) = ∑
n∈N

xn.P(X = xn) E(X) =
∫ +∞

−∞
t. f (t) dt

Espérance et transfert (*) E(ϕ(X)) = ∑
n∈N

ϕ(xn).P(X = xn) E(ϕ(X)) =
∫ +∞

−∞
ϕ(t). f (t) dt

Moments mr(X) = E(Xr) = ∑
n∈N

xr
n.P(X = xn) mr(X) = E(Xr) =

∫ +∞

−∞
tr. f (t) dt

Moment d’ordre 2 E(X2) = ∑
n∈N

x2
n.P(X = xn) E(X2) =

∫ +∞

−∞
t2. f (t) dt

Variance V(X) = E(X2)− E(X)2 (Köenig-Huygens)

Ecart-type σ(X) =
√

V(X)

Transfert affine E(aX + b) = aE(X) + b

V(aX + b) = a2V(X)

(Sous réserve de convergence absolue des séries et des intégrales mises en jeu)
(*) En respectant les hypothèses sur ϕ (cf théorèmes)


